
Objasnenie princípov klasifikácie obrazu
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 proces triedenia pixlov do určitého počtu tried na

základe ich údajových hodnôt

 ide o hľadanie zmysluplných vzorov v údajoch

(spektrálnych a priestorových)

 cieľom je zjednodušiť/spresniť interpretáciu

záznamu DPZ

 Príklad: Priradenie všetkých pixelov snímky do

tried (napr. voda, listnatý les, ihličnatý les, pole,

pôda, sneh..)

Klasifikácia obrazu



Klasifikácia obrazu



2 prístupy

a) Objetovo-orientovaná (OBIA)

 Využíva súčasne spektrálnu informáciu aj jej priestorové rozmiestnenie



2 prístupy

b) Založená na pixloch (per-pixel)

 Využíva iba spektrálnu informáciu

 Nevyužíva priestorové rozmiestnenie a susedské vzťahy

Typy:

 Riadená klasifikácia (Supervised classification)

 Neriadená klasifikácia (Unsupervised classification)

 Založená na inom pravidle



Riadená klasifikácia

 Užívateľ zadefinuje homogénne,

reprezentatívne vzorky, tzv. trénovacie

plochy rôznych typov krajinnej pokrývky

 Počítač na základe zvoleného algoritmu

priradí pixely do vizuálne najbližšej triedy

na základe trénovacích plôch

 Ideálna je dobrá znalosť klasifikovaného

územia a dobrá vizuálna interpretácia



Riadená klasifikácia

Typy:

 Minimum Distance-to-Means

– priemer hodnôt DN

 Maximum Likelihood

– pravdepodobnosť príslušnosti ku triede

 Spectral Angle Mapper

– minimálny rozdiel od n-dimenziálneho

spektrálneho vektora triedy



Neriadená klasifikácia

 Surové spektrálne dáta sú zoskupené len

na základe štatistickej štruktúry dát

 Potom počítač priradí každý štatistický

cluster do vhodnej triedy (ak je to možné)



Riadená klasifikácia obrazu 

- snímok Landsat 8 a Sentinel 2A 
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1. Načítanie vstupných dát – pásem Sentinel 2





2. Vytvorenie virtuálneho rastra

















Presnosť klasifikácie obrazu 

– interpretácia chybovej matice
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Chybová matica

EC – chyby nadhodnotenia – reprezentujú pixely, ktoré patria do inej kategórie, akou je záujmová kategória

EO – chyby z podhodnotenia reprezentujú pixely, ktoré patria do správnej kategórie

PA - producentská presnosť - ako dobre môže byť istá plocha klasifikovaná (chyba z podhodnotenia)

UA – užívateľská presnosť – pravdepodobnosť, s akou pixel triedy na mape reprezentuje pixel triedy vzhľadom na ostatné kategórie

+ Kappa koeficient – celková štatistická presnosť
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